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OPIS TECHNICZNY
do projektu organizaciji ruchu i zabezpieczenia robot

na czas budowy sieci kanalizacji sanitarnej w Chwaszczynie — etap 1.C (zadanie 5)

gmina Zukowo.

1. PODSTAWA OPRACOWANIA

Projekt czasowej organizaciji ruchu zostat opracowany zgodnie z:

Rozporzgdzeniem Ministrow Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i
Administracji z dnia 31 lipca 2002 r. (Dz. U. Nr 170, poz. 1393) w sprawie
znakow i sygnatow drogowych,

Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 r. (Dz. U.
Nr 177, poz. 1729) w sprawie szczego6towych warunkéw zarzgdzania
ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzgdzeniem,
Prawem o ruchu drogowym (Dz. U. Nr 98, poz. 602 z dnia 19 sierpnia 1997
r. z pézn. zm.),

Szczegotowymi warunkami technicznymi dla znakéw i sygnatéw drogowych
oraz urzadzeh bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich
umieszczania na drogach (zatgcznik do Dz. U. Nr 220, poz. 2181 z dnia 23
grudnia 2003 r.)

Prawem o ruchu drogowym (Dz. U. Nr 98, poz. 602 z dnia 19 sierpnia 1997
r. z pozn. zm.),

Szczegoétowymi warunkami technicznymi dla znakow i sygnatéw drogowych
oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkdéw ich
umieszczania na drogach (zatgcznik do Dz. U. Nr 220, poz. 2181 z dnia 23
grudnia 2003 r.)

Wizja w terenie, inwentaryzacja istniejacego oznakowania,

Mapy sytuacyjne.

2. CHARAKTERYSTYKA INWESTYCJI

Dokumentacja techniczna swoim zakresem obejmuje projekt budowlany nastepujacej

infrastruktury podziemnej na terenie miejscowosci Chwaszczyno, gmina Zukowo:

A) grawitacyjna kanalizacja sanitarna — projektowana z rur kielichowych PVC litych
klasa ,S” SN8 o przekroju @250 x 7,3 mm tgczonych na uszczelke PERMA LOCK

lub rownowazng; catkowita dtugos¢ sieci — 35,40 mb



B) grawitacyjna kanalizacja sanitarna — projektowana z rur kielichowych PVC litych
klasa ,S” SN8 o przekroju @200 x 5,9 mm taczonych na uszczelke PERMA LOCK
lub réwnowazng; catkowita dtugos¢ sieci — 2.950,70 mb

C) grawitacyjna kanalizacja sanitarna (przytacza kanalizacyjne) — 106 sztuk -
projektowane z rur kielichowych PVC litych klasa ,S” SN8 o przekroju @160 x 4,7
mm fgczonych na uszczelke PERMA LOCK lub réwnowazng; catkowita dtugosc
przytaczy — 376,60 mb

D) studnie rewizyjne sieciowe z kregéw betonowych @ 1200 mm — 120 sztuki ( w tym
46 sztuk studni kaskadowych)

E) studnie rewizyjne lokalne z PVC @ 400 - 425 mm — 4 sztuki

F) rura ochronna — projektowana z rur stalowych o przekroju 323,9 x 8,0 mm,
catkowita dtugos¢ — 111,90 mb

G) rura ochronna — projektowana z rur stalowych o przekroju 355,6 x 8,0 mm,

catkowita dtugos¢ — 31,00 mb

Projektowana kanalizacja sanitarna z przytagczami ma na celu umozliwienie
zorganizowanego odprowadzenia sciekow sanitarnych z posesji potozonych wzdtuz ulicy
Tuchomskiej, Les$nej, Podlesnej i Waskiej na terenie miejscowosci Chwaszczyno.
Posesje potozone przy ulicy Tuchomskiej, Lesnej i Podlesnej wilgczone zostang do
istniejacego kolektora kanalizacji grawitacyjnej PVC o srednicy 200 mm, poprzez
istniejgca studnie kanalizacyjng w ulicy Tuchomskiej zlokalizowang na dziatce nr 493/2,
za pomocyg ktoérego docelowo Scieki odprowadzane beda do oczyszczalni sciekdw w
Gdansku.

Wykopy pod rurociggi wykonywane beda sposobem mechanicznym i recznym ze
Scianami prostymi o szerokosci dna 1,20 m 2z zastosowaniem prefabrykowanych

wzmocnien (zastosowac atestowane szalunki).

Sie¢ zlokalizowano w nastepujacy sposoéb:
A) grawitacyjna kanalizacja sanitarna — przebiega¢ bedzie wzdluz gtéwnych ciggéw
komunikacyjnych, w pasie technicznym drég i ich poboczy.
B) przytacza (przykanaliki) kanalizacji sanitarnej — przebiega¢ bedg w pasie drog i ich
poboczy od sieci gtbwnej do granicy posesji prywatnej i zostang zakonczone
zaslepkg (102 sztuki) lub do pierwszej studzienki lokalnej zlokalizowanej w

granicach posesji prywatnej (4 sztuki).



3. CHARAKTERYSTYKA DROGI | WARUNKOW RUCHU NA ODCINKU
PROWADZENIA ROBOT

Przedmiotem opracowania jest zmiana organizacji ruchu na czas budowy kanalizacji w
ulicy Gdynskiej, Tuchomskiej, Lesnej, Podlesnej i Waskiej w miejscowosci Chwaszczyno,
gmina Zukowo.

Odcinki prowadzenia rob6t znajdujg sie w obszarze zabudowanym.
Projektowana kanalizacja sanitarna w m. Chwaszczyno przebiega w pasie drogi:

e krajowej ul. Gdynska o szerokosci ok. 6,5 +7,0 m, bedgca drogg o nawierzchni

asfaltowej z gruntowym poboczem. Nie posiada chodnika.

e gminnej ul. Tuchomska o szerokosci ok. 5,0 + 6,0 m, bedgca drogg o nawierzchni

gruntowej. Nie posiada chodnika.

e gminnej ul. Le$na o szerokosci ok. 6,0 m, bedaca drogq o nawierzchni asfaltowej o

poboczu gruntowym. Nie posiada chodnika.

e gminnej ul. Podlesna o szerokosci ok. 3,2 + 4,0 m, bedaca drogg gruntowa. Nie posiada

chodnika.

e gminnej ul. Waska o szerokosci ok. 4,0 m, bedaca czesciowo drogg o nawierzchni z

betonowych ptyt drogowych o poboczu gruntowym oraz czesciowo drogg gruntowq.

Nie posiada chodnika.

4. ISTNIEJACE OZNAKOWANIE

Istniejace oznakowanie drogi stanowig ponizsze znaki drogowe:
e znaki ostrzegawcze: ustgp pierwszenstwa przejazdu - zlokalizowane na
skrzyzowaniu w/w ulic z ulicg Gdynska.
e znaki zakazu: ograniczenie predkosci do 20 km/h, zakaz wjazdu pojazdow o

rzeczywistej masie catkowitej ponad 8 t — zlokalizowane w ulicy Podlesnej i Waskiej

5. OPIS PROJEKTOWANEGO OZNAKOWANIA

Przy ustaleniu tras sieci kanalizacji uwzgledniono warunki topograficzne i hydrograficzne

terenu oraz warunki techniczne. Budowa kanalizacji sanitarnej w ulicach Tuchomskiej,

Lesnej, Podlesnej i Waskiej w Chwaszczynie w pasie drég wymaga odcinkowej realizacji



zadania inwestycyjnego z uwagi na ograniczenia czasowe utrudnien w ruchu, oraz w

dostepie do poszczegdlnych posesii.

Prowadzenie robot zwigzanych z budowa kanalizacji sanitarnej zaprojektowano tak, aby

zapewni¢ najmniejsze ograniczenia w ciggtosci ruchu pojazdéw w czasie budowy.

Wykonanie poprzecznych przejs¢ kanalizacyjnych pod drogami w wykopach otwartych

wymaga catkowitego zamkniecia drég dla ruchu pojazdéw.

Przed przystgpieniem do robdot polegajgcych na budowie, zgodnie z wymogami
technicznymi opracowano projekt wtasciwego zabezpieczenia i oznakowania tych robét,

dostosowany do warunkoéw panujgcych na obszarze prowadzonych prac.

SCHEMAT 1
Roboty prowadzone poza pasem drogowym metodg bezwykopowg — metoda przecisku.
Zabezpieczenie robét bedzie polegac na:
e Ustawieniu po obu stronach jezdni w odlegtosci 50,0 m — 100,0 m od frontu robét
znakéw ostrzegawczych A-14 ,roboty na drodze”
e Do zabezpieczenia miejsca roboét nalezy uzy¢ zapory drogowe U-20a/b i tablicami

kierujgcymi U-3c od strony najazdu

SCHEMAT 2
Roboty w pasie drogowym zostaly podzielone na kolejne powtarzajgce sie etapy (po 35
mb kazdy. Roboty bedg prowadzone w drodze.
Zabezpieczenie robét (kazdego etapu) polegac bedzie na:
e Ustawieniu dla obu kierunkéw jazdy w odlegtosci 50,0 m — 100,0 m od frontu robét
znakéw ostrzegawczych A-14 ,roboty na drodze” i A-12b/c ,zwezenie jezdni”
e Do zabezpieczenia miejsca robot nalezy uzyé: zapory drogowe U-20a/b i tablice
kierujgce U-3d od strony najazdu
e Roboty prowadzone wzdtuz jezdni nalezy wygrodzi¢ zaporami drogowymi U-20a

natomiast w poprzek jezdni zaporami drogowymi U-20b.

SCHEMAT 3
Wykonanie przytaczy kanalizacyjnych do posesii.
Zabezpieczenie robét bedzie polegac na:
e Ustawieniu po obu stronach jezdni w odlegtosci 50,0 m — 100,0 m od frontu robét

znakéw ostrzegawczych A-14 i A12 b/c ,roboty na drodze” i ,zwezenie jezdni”



e Do zabezpieczenia miejsca robét nalezy uzy¢ zapory drogowe U-20a/b i tablicami

kierujgcymi U-3c od strony najazdu

SCHEMAT 4
Wykonanie przej$¢ poprzecznych pod drogami metodg wykopow otwartych. Wykonanie
poprzecznych przejs¢ kanalizacyjnych pod drogami wymaga catkowitego zamkniecia
drég dla ruchu pojazdow. Roboty prowadzone przy catkowitym zajeciu jezdni.
Zabezpieczenie robét bedzie polegac na:

e Ustawieniu po obu stronach jezdni w odlegtosci 50,0 m — 100,0 m od frontu robét

znakéw ostrzegawczych A-14 i znakéw informacyjnych D4-b
e Miejsce robot zostanie wygrodzone zaporg U-20b ze znakiem B-1 ,zakaz ruchu w

obu kierunkach”

Nalezy powiadomié wczesniej mieszkancoéw o przysziych utrudnieniach i w miare

mozliwosci zapewnié¢ dojazd do posesji i budynkéw uzytecznosci publicznej.

Do wygradzania robot poza pasem drogowym dopuszcza sie stosowanie tasmy drogowej
U-22. Tasme drogowg U-22 stosujemy w migjscu robot znajdujgcych sie poza jezdnig w
miejscach nie przeznaczonych do ruchu lub postoju pojazdow oraz pieszych (w

odlegfosci nie mniejszej niz 1m).

Roboty na czas wykonywania przytqczy zostang oznakowane wg schematu zatgczonego
w projekcie.

Przy potdwkowym zajeciu jezdni dla ruchu pojazdow pozostaje min. 2,75 m

Zalecane wymiary znakow : z grupy ,duze”

Przy wykopach w jezdni gtebszych niz 0,5 m zastosowac nalezy
zapory energochtonne lub pryzme piasku.

e Wszystkie urzadzenia bezpieczenstwa uzyte do zabezpieczenia i oznakowania
robot powinny by¢ dobrze widoczne zarébwno w dzien, jak i w nocy oraz
utrzymywane w nalezytym stanie przez caty okres trwania robot.

e Nalezy powiadomi¢ mieszkancow o utrudnieniach.

e Znaki drogowe uzyte do tymczasowej organizacji ruchu powinny by¢ wykonane z

materiatéw odblaskowych i posiada¢ znak bezpieczenstwa ,B”.




Osoby pracujgce w pasie drogowym powinny by¢ ubrane w odziez ostrzegawczag
koloru pomarahnczowego wyposazong w elementy odblaskowe.

Znaki i urzadzenia bezpieczenstwa ruchu umieszczone w zwigzku z robotami
powinny by¢ usuniete niezwtocznie po ich wykonaniu.

Nie sktadowac na jezdni materiatéw, narzedzi i urobku.

Projektowane oznakowanie nalezy dostosowac do sytuaciji istniejacej w terenie.
Odlegtos¢ umieszczenia lica znaku od krawedzi jezdni min. 0,5 m, wysokos¢
umieszczenia znakéw min 2,0 m od gruntu w poboczu oraz min. 2,2 m dla znakow
zlokalizowanych w chodniku

Na czas trwania robot zapewni¢ mieszkancom swobodny dojazd do posesii.

Przewidywany termin wprowadzenia tymczasowej organizacji ruchu: maj 2013 r.

Po zakonhczeniu rob6t oznakowanie zostanie usuniete, a organizacja ruchu zostanie

przywrocona do stanu poprzedniego.
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Powtarzalny schemat
zabezpieczenia miejsca robot
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